KALP AKCIGER POMPASI (MAKINESI) VE ISITICI-SOGUTUCU CiHAZI TEKNIK

SARTNAMESI

A. GENEL SARTLAR

Istekliler,

1. Teklif edilen cihaz, teknik sartname maddelerine uygun en son model olacaktir.
Teklif veren firma cihazin marka ve modelini belirtecekdir.

B. TEKNiK OZELLIKLER

1.1.

Sistem asagidaki bilesenlerden olugmalidir;

Konsol

Batarya

3 Adet Biyiik Kafali Roller Pompa Modulu
1 Adet Cift Kafali Roller Pompa Modull
Kontrol Paneli

Basing Kontrol Modull

Zaman Modulu

Seviye Kontrol ve Hava Kabarcigr Modulu
Pulsatil Akis Kontrolu

Mekanik Gaz Mikseri

Led Konsol Lambasi

2 adet Uzaktan Kumandali Elektronik Ven6z Hat Klempi
Isitici-Sogutucu Cihazi

Gerekli tum diger aksesuarlar

2.1. Sistemin Calistiriimasi

2.1.1. Cihaz 220V - 230V+ %10, 50 Hz. sehir sebekesi geriliminde sorunsuz olarak
calisabilmelidir.

2.2. Sistem Bilesenleri
2.2.1. Konsol:

2221

Konsol tizerinde en az 4 (dort) adet pompa moduli bulunmalidir. Pompa
moddulleri konsol Uzerinde kullanicinin istegine baglh olarak yer
degistirilebilmelidir.

Konsol; en az ikisi kilitlenebilir 4 (dort) adet tim yonlere donen tekerleklere
sahip _glmalidir.




Konsolda en az 2 (iki) adet oksijenator diredi ve yiksekligi ayarlanabilir en

2223
az 2 (iki) adet infuzyon askisi bulunmalidir.

2224 Sistemde herhangi bir hata olustugunda bu durum kullaniciya gt‘)stergeden
veya kontrol monitérinden otomatik olarak hata kodu veya mesajli olarak
bildirilecektir.

2225 Konsolda manuel operasyonlarda kullanilan pompalar: gevirme
kollari(hand-crank) en az 3 (Ug) adet olacaktir.

2226 Kullanici givenligi agisindan tum anahtar ve moduller maksimum 24 (yirmi
dért) VDC gerilimi ile caligacaktir.

2227 Konsolda esnek kollu en az 1 (bir) adet LED konsol lambasi bulunacaktir.

2.2.3 Batarya:

2.2.3.1. Elektrik kesilmesinde otomatik olarak devreye giren ve elekirik geldiginde
otomatik olarak devreden g¢ikan bir adet batarya konsol icine monte ediimis
halde sistemde mevcut olacaktir.

2.2.3.2. Tam dolu batarya, tim sistem bilesenlerini ne kadar stre boyunca
calistirabilecegi tekliflerde belirtimelidir.

2.2.3.3. Sebeke gerilimi kesildiginde bataryanin durumu sure olarak (saat.dakika)
bir gdstergeden izlenebilmelidir.

2.2.3.4. Cihaz fise takili iken ve pompa ana agma-kapama anahtari acik iken,

2.2.4. Pompa Modiilleri Teknik Ozellikleri:

batarya otomatik sarj edilebilmeli ve sarj durumu bir gdstergeden
izlenebilmelidir.




2.2.1,

2.2.2.

2.2.3.

2.24.

2.2.5.

2.2.86.

2.2.7.

2.2.8.

2.2.9.

Cihazda en ¢ok 2 tip pompa modull olmalidir. Buyik kafali pompa
modulleri i¢ capi 1/4”, 3/8”, 1/2" tubing hortumlar ile ¢ift kafali veya kiguk
kafall pompa moddilleri ise i¢ gapt 1/4” , 1/8” tubing hortumlar ile
calistirilabilir 6zellikte olmalidir.

Bilyiik kafali pompa modiilleri icin pompa modulleri maksimum hizla
doénerken en az akis miktari 1/4” hortum igin 3,1 LPM, 3/8" hortum igin 6,5
LPM, 1/2” hortum icin 10,0 LPM olmalidir. Cift kafali veya klicuk kafall
pompa modillleri igin pompa modulu maksimum hizla donerken en az akig
miktari 1/4” hortum i¢in 1,5 LPM olmalidir.

Roller pompalar, pompanin daha uzun siure kullanimini saglayan, bakim ve
yedek parga maliyetlerinin diigiiren ve pompa kafalarinin calismalari
sirasinda meydana gelen gurultily en aza indiren kayissiz bir calisma
sistemi sayesinde calismalidir. Pompa Kafalarinin hareketi direkt surucu
motordan alinmali, pompa kafasi ile surticti motor arasinda herhangi bir
kayis bulunmamalidir. Boylece ameliyat esnasinda kayis kopmasi ve roller
pompa bash§inin durmasi gibi hayati éneme haiz sorunlar ortadan kalkmali
ve ameliyatin daha guvenli yapilmasi saglanmalidir.

Tum roller pompa moddllerinde kullanilan tip set degistirildiginde, roller
pompa modduline ait meniden yeni tip set boyutu set edildiginde,
dakikadaki akis hizi (LPM) otomatik olarak ekranda belirecek, ayar
tornavidasi vb. ile ayar yapmak gerekmeyecektir.

En az bir adet roller pompa modiili istenildiginde devamli modda
istenildiginde pulsatil modda calistirilabilir 6zellikte olmalidir.

Tum roller pompa modulleri tam ve ince oklizyon ayari yapmaya uygun
olacaktir.

Tum roller pompa modilleri saat yonunde ve saat yonunun tersine donus
yapabilecektir.

Tum roller pompa modilleri gerektiginde el kranklari ile manuel olarak
cevrilebilir 6zellikte olmalidir. EI Kranklari ile gevrilirken daha énceden set
edilmig dénus yénunun tersine gevrilmesi halinde kullaniciyi sesli olarak
uyarmall veya ters yone dénuse izin verilmemelidir.

Qihazm otomatik sigortalari, baglanti kablolari, konektorleri, el kranklari vb.
cihazin 6pAarafinda (kullanicinin bulundugu tarafta) bulunmasi




gerekmektedir. Béylece kullanicinin olabilecek sorunlara gok gabuk
mildahale edebilmesi ve hastanin hayatinin riske atiimamasi saglamahidir.

2.2.10. Pompa kafalarini koruyan kapak acik iken pompa galismayacaktir. Pompa
calisirken kapak agilirsa, pompa kafas! otomatik olarak duracaktir. Boylece
roller pompa modulii igine yabanci maddelerin diusmesi, tubing sete ve
roller pompa kafasina zarar vermesi onlenmelidir.

2.211. Tum roller pompa baglar birbirinden bagimsiz olarak ~90 (arti eksi
doksan) derece saga veya sola kullanicinin istegine bagli olarak
dénebilmeli, pompa modiillerine operasyon alanina en uygun sekil
verilebilmelidir. Boylece pompa baslarindaki tubing hortumlarinin 'king”
olmasi engellenmeli, tubing hattinin daha kisa olmasina imkan verilmeli ve
daha az prime hacmi kullaniimalidir.

2.212. Olusabilecek bir problem durumunda, kullanici gerekli uyarilaria gorsel
olarak bilgilendirilecektir.

2.2.13. Donis hizi RPM (dakikadaki donis sayisi) ve LPM (dakikadaki akis
miktari) cinsinden her ikisi bir arada gosterilebilecektir.

2.2.14. Tum pompa modilleri, 0-250 (sifir tire iki yuz elli) RPM araliginda
calistirilabilir 6zellikte olacaktir.

.2.5.Kontrol Paneli:

2.2.5.1. Kontrol paneli veya monitdr modulleri en az 4 (dort) dokunmatik renkli
ekran bigciminde olmalidir.

2.2.5.2. Kontrol panelinde, o anki saat ve tarihi gésteren bir bélum bulunmalidir.

2.2.5.3. Kontrol paneli; sicaklik, basing, seviye, kardiyopleji, hava kabarcigi,
zamanlayici 6zelliklerine iligkin dederlerin her biri igin ayri bélumlerde izlenip
ayarlanabilecegi sekilde dizayn edilmis olacaktir.

2.2.6. Basin¢ Kontrol Modiili:

2.2.6.1. Sistemde birbirinden bagimsiz olarak ¢alisan en az 2 (iki) kanalli basing
kontrol modull olacaktir.




2.2.6.2. Onceden set edilmis basing degerlerine bagli olarak ilgili pompa modaulleri |
durdurabilecek veya pompa modulleri durduruimadan kullanici sesli ve 1sikli alarm ile

uyarilacaktir.

2 2.6.3. Her basing kanali, istenilen roller pompa modulund kontrol etmek Uzere
segilebilecektir.

2.2.6.4. Her basing kanal igin limit segimi yapilabilecek, hangi basincin hangi pompa
modulini kontrol ettigi ayarlanabilecektir.

2.2.6.5. Limit asimi olan kanalla iliskilendiriimis pompaya ait kontrol birimi tizerinde
de goruntlla uyarn verilecektir.

2.2.7. Zaman Modiili:
2.2.7.1. Sistemde birbirinden bagimsiz olarak ¢alisan 3 (i¢) zaman sayaci olacaktir.

2.2.7.2. Her bir zaman sayaci kimdlatif zaman dlgmeye uygun olacak, birbirinden
badimsiz olarak sifirlanabilecektir. Her bir zaman kanali ayri ayri durdurulabilecek ve
kaldigi yerden ayri ayri baslatilabilir olacaktir.

2.2.7.3. Gegen slre saat ve dakika cinsinden veya dakika ve saniye cinsinden
gosterilecektir.

2.2.8. Sicaklik Modiili:

2.2.8.1. Sistemde birbirinden bagimsiz olarak ¢alisan en az 4 (dort) sicaklik degerini
Olcmeye ve gdstermeye uygun sicaklik modill olacaktir.

2.2.8.2. Her bir sicaklik kanalinin élgiilebilen sicaklik araligi tekliflerde belirtilecektir.
2.2.8.3. Her sicaklik degeri ayri bir géstergede belirtilecektir.

2.2.8.4. Her sicaklik kanali igin limit segimi yapilabilecek, bu limitlerin disina.
¢ikildiginda sesli veasikli alarm verecektir.
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2 2 8 5. YSI-400 serisi isi problarina uygunluk gostermelidir.

2.2.9. Seviye Kontrol Ve Hava Kabarcigi Modiilu:

2.2.9.1. Sistemde; rezervuardaki kan seviyesini kontrol altinda tutmaya yarayan en
az 1 (bir) adet seviye kontrol dedektori ile takildigi tubing hattindaki hava kabarcigini
yakalayan en az 1 (bir) hava kabarcig! dedektéru olacaktir.

2.2.9.2. Rezervuardaki kan seviyesini 6nceden belirlenmis seviyenin altina
dustugunden ilgili pompa modiilleri durdurulabilecek veya pompa moddlleri
durdurulmadan kullanici sesli ve 1sikli alarm ile uyarilabilecektir.

2.2.9.3. Cihaz tubing set igerisinde yakaladigi hava kabarcidi ile ilgili olarak
kullaniciyi uyaracaktir.

2.2.9.4. Hava kabarci§l dedektori ultra-sound prensibini kullanarak galisacaktir.
Gerekli olan ultrasonik jel firma tarafindan verilecektir. Ultrasonik hava dedektorinin
yakalayabildigi hava kabarciklarini tespit ettigi anda ilgili pompa modullerini
durduracaktir. Bu 6zellik gerektiginde kullanici tarafindan iptal edilebilecek ve
yalnizca sesli ve 1sikll alarmla uyari saglayabilecektir.

2.2.9.5. Seviye kontrol dedektoéri ile birlikte 1 (bir) adet seviye sensér tutturucusu ve
1 (bir) adet seviye kontrol dedektéri holder de verilecektir.

2.2.9.6. 500 Adet seviye sensoru olmaldir.

2.2.10. Pulsatil Akis Kontrolii:

2.2.10.1. Tum roller pompa modilleri istenildiinde devamli modda istenildiginde
pulsatil modda calistirilabilir 6zellikte olmalidir.

2.2.10.2. Tum pulsatil akis kontrolu akis kontrolt parametreleri roller pompa modiili
kontrol paneli veya kontrol monitérii Uzerinden ayarlanabilmelidir.

2.2.11. Mekanik Gaz Mikserinin Teknik Ozellikleri:




2.2.11.1. Sistemde gaz mikseri bulunmali ve standart direk sisteminin istenilen yerine
monte edilebilmelidir. Gaz mikserinin hava ve oksijen girigleri oimali ve istenilen
oranlarda ayarlanmis gaz karisimi mikserin ¢ikisindan alinabilmelidir.

2 2.11.2. Gaz mikseri Uzerinden gaz karisimindaki oksijen gazi orani (FIO2) 0,21 ile
1,00 arasinda istenilen dedere ayarlanabilmelidir.

2.2.11.3. Hava ve oksijen gazinin (Hava+02) dakikadaki akis miktari 0,0 litre ile 10,0
litre arasinda degere ayarlanabilmelidir.

2.2.12. Uzaktan Kumandal Elektronik Venéz Hat Klempi:

2.2.12.1. Sistemde degisik ¢aplardaki tupler igin (1/4", 3/8", 1/2" vb) ventz donuslnu
kontrol etmeye uygun uzaktan kumandal elektronik venoz hat klempi olmalidir.

2.2.12.2. Uzaktan kumandali elektronik venéz hat klempi pompanin direkt sisteminin
istenilen yerine monte edilmeye uygun olmalidir.

2.2.12.3. Uzaktan kumandali elektronik vendz hat klempi uzaktan kumanda yardimi
ile hizli ve kusursuz klempleme yapabilmelidir.

3. Isitici-Sogutucu Cihazi:

3.1. Cihaz 220V-230V+ %10, 50 Hz. sehir sebekesi geriliminde sorunsuz olarak
calisabilmelidir.

3.2. Cihaz, agik kalp cerrahisinde kullanilacak sekilde ve isitici / sogutucu cihazindan
beklenen butin 6zellikleri karsilayacak sekilde dizayn edilmis olmalidir.

3.3. Cihaz, en az ikisi kilitlenebilir dort adet tim yoénlere donebilen tekerleklere sahip
olmalidir.

3.4. Cihazda en az 3 (Ug) adet kazan ve en az 2 (iki) bélime ayriimis su tanki
olmalidir.

3.5. Cihazin en az 3 (ug) adet ¢ikisi (oksijenatér, blanket, kardiopleji) olmalidir.

3.6. Cihaz su tanklari igerisindeki suyu oksijenatér ve blanket devresi icin 2°C ile
41°C arasinda, sicak kardiopleji devresi icin 15°C ile 41°C arasinda, soguk
kardiopleji devresi i¢in 2°C ile 10°C arasinda istenilen degdere isitabilir veya
sogutabilir 6zellikte olmalidir.

3.7. Cihaz uzerlndeki terge panelinden hastaya gonderllmeye ha2|r 0 ankl suyun




3 8. Cihazin maksimum isi limit degeri asilirsa cihaz kullaniciyi sesli ve 1sikli olarak
uyarmali ve aktif olan sirkiilasyon pompasini otomatik olarak durdurabilmelidir.

3.9. Cihazin su tanklan dolum prosediiriinde suyun havayla ve kullaniciyla temas
etmeyecegi yapida tasarlanmis olmali ve bu sekilde kontaminasyon ve enfeksiyonu

engelleyebilmelidir.

3.10. Cihazin su tanklari igerisindeki mevcut su minimum duzeye inerse kullanici
sesli ve gorintill olarak uyarilabilmeli, aktif olan sirkilasyon pompasi otomatik
olarak durdurulabilmelidir.

3.11. Cihazin mevcut 3 (t¢) ¢ikisindan istenilen herhangi bir ¢ikisi gosterge paneli
tizerinden veya vanalari kullanilarak istenilen bir anda su devresi sirktlasyonunu
baslatip durdurmaya elverigli olmalidir. Ayrica istenildiginde her g c¢ikista ayni anda
su devresi sirkiilasyonunu baslatip durdurmaya elverisli olmalidir.

3.12. Cihazin her bir ¢ikigi Uzerinde kendine ait vanasi olmall, istenildiginde
acilabilmeli, istenildiginde kapatilabilmelidir.

3.13. Cihazin arka béliminde, her ¢ikis igin ayri olmak izere suyun cihazdan cikisini
ve girigini saglayan 1/2” veya 3/8" tubinge uyumlu baglanti konnektorleri olmalidir.

3.14. Cihazin su tanklari igerisine konulan suyun fazla gelmesi durumunda tasmayi
6nlemek igin tahliye ¢ikisi bulunmalidir. Su tanklari icerisindeki suyun yenilenmesi
icin mevcut suyun bosaltilmasini saglayacak vanali ¢ikislar da bulunmalidir.

3.15. Su tanklari igerisindeki mevcut suyun seviyesi cihazin Uzerindeki gosterge
panelinden izlenebilmelidir.

3.16. Cihaz galigmasi esnasinda devamli olarak kendini test etmeli ve olusan
herhangi bir arizada kullanici cihaz tzerindeki gosterge panelinden hata kodu ile
uyarilabilmelidir.

3.17. Cihazda, cihazin i¢ kismindaki elektronik kartlarin ve pompalarin sogutulmasini
saglayan sogutma fani bulunmalidir.

3.18. Cihaz, hastanede mevcut olan kalp akciger makinesi izerinde bulunan kontrol
(sistem) paneli Uzerinden uzaktan kumanda yardimi ile kontrol edilebilmeli ve
degerleri izlenebilmelidir.

3.19. Kalp Akciger Pompasi ile birlikte ayni treticinin retimi olan en son model Isitic
Sogutucu Cihazi verilecektir.

4. Cihazla Birlikte Verilecek Yedek Parca ve Aksesuarlar:

4.1. Cihazla birlikte, tim standart aksesuarlar verilecektir.
4.2. Cihazla birlikte, 10 adet erigkin blanket verilmelidir.




